Specyfikacje Techniczne — ST 02.00 — Roboty drogowe

26

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 02.00

ROBOTY DROGOWE

Projekt: Sie wodocigowa dla miejscowsai Trojany Gm. bréwka



Specyfikacje Techniczne — ST 02.00 — Roboty drogowe 27
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpwg/magania dotycce wykonania i odbioru
robot:

Sie¢ wodocihgowa dla miejscow&ei Trojany Gm. @browka.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jako @Z Dokumentow Przetargowych i Umowach, ngle
odczytywa i rozumie w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opishrwkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymiyk@nania i Odbioru Robét
(WTWOR) i postanowieniami Umowy. Ponadto:
» _ profilowanie podtaa - wyrébwnanie terenu do zadanych projekteaamgch i nadanie
» ptaszczynie (koryto drogowe) odpowiednich spadkéw poprzgchn podhinych,
* _chudy beton - mieszanka betonowa kruszywa z cemmeatevytrzymatdci nasciskanie
6 - 9 MPa, po 28 dniach w#ania,
e kruszywo bazaltowe - tlucke- mieszanka kruszywa mineralnego oznaczona jako
“niesort 0/63",
* podbudowa - podstawowa, §ma warstwa nawierzchni, ktéra przejmuje i przekazuj
obciazenia na podize gruntowe,
» _skladowisko - miejsce tymczasowego lub statego magavania materiatdbw i gruzu z
rozbidrek, pozyskanie i koszt utrzymania ateai Wykonawe,.

1.4. Ogodlne wymagania dotycge robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodsto z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@tliicych przedmiotem niniejszej S%:s
e tluczen - kruszywo w postaci mieszanki oznaczonej jakcee$ort 0/63", spetniage]
wymagania PN-B-11112:1996,
e _cement - cement portlandzki klasy 32,5, spedciajvymagania PN-B-19701:1997,
* _woda - woda technologiczna stosowana do wykonastandw i stabilizacji gruntu,
spetniagca wymagania PN-B-32250,
o piasek izwir - kruszywa mineralne okémne w PN-B-11111:1996 i spetnap
nastpujace wymagania:
a) zawarté¢ frakcji 0 > 2 mm - ponad 30 %
b) zawartéc¢ frakcji 0 < 0,075 mm - pownej 15 %
C) zawart@c¢ czesci organicznych - ponej | %
d) wskanik piaskowy od 20 - 50 (WP)
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowantdabzgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasiked wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyae zrodta wytwarzania i wydobywania materiatow
oraz odpowiednieswiadectwa badg dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektordvwadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymagailosciowych i jakd@ciowych
materialtdbw dostarczanych na plac budowy oraz zawt#iciwe skladowanie i wbudowanie
zgodnie z zatzeniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robot dacych przedmiotem niniejszej ST stos@wnastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nagzprzt:

e _rowniarka samobima,

» _spycharka gsienicowa 100 - 150 kM,

» koparka samobima 0,25 - 0,6 m3,

» _plyta wibracyjna, lekka,
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robot.
Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktéry uzyskat akceptatjspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&notow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, spten budowlanego, uszlzer i urobku z robét ziemnych stosoéva
nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Kim@eNadzorurodki transportu:

e _samochdd skrzyniowy, giarowy 5 - 10t,

» _samochdd samowytadowczygzarowy 5 - 20t,
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako robot i wigciwosci przewaonych towaréwSrodki transportu
winny by zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgajiizrobot, ktéry uzyskat
akceptagj Inspektora Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nmauspetnig# wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kotowego) tak pod wzdkem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z wymaganiami oboaziujacych
PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robét przygotowawczych:

a) prace geodezyjne zwane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu

b) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgédnavarunkow istnigjcych z
Projektem

C) przegcie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i gnwgith

d) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowy

e) dostarczenie na teren budowy nightych materiatéw, ueglzer | sprztu
budowlanego

f) wykonanie nieztdnych prac badawczych i projektowych

g) makroniwelacja terenu robot

5.3. Zakres rob6t zasadniczych
Rozbidrka i odtworzenie nawierzchni drogowych pozglowie sieci wodoggowe.
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5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1.Roboty rozbiérkowe

Rozpoczcie robot rozbidrkowych jest uwarunkowane wykorapéém wymaganych
dokumentow organizacji ruchu drogowego na czas trobliezlxdne oznakowanie naig
zabudowa w pasie drogowym zgodnie z zatwierdzonym projektenganizacji ruchu i
obowigzujacymi przepisami ruchu drogowego.

Roboty rozbiorkowe naly wykona& recznie odpowiednim, sprawnym technicznie sfem
mechanicznym z zachowaniem osgtrosci.

Elementy zabudowy pasa drogowego niepodiggajozbiorce a zlokalizowane w rejonie robot
rozbiérkowych nalgy odpowiednio zabezpieczy

Gruz i materiaty drobnicowe nalg usuwa z rejonu robot na bimco, wywazac na wskazane
sktadowisko odpaddw.

Roboty naley wykonywa w sposOb gwarantygy najwikszy odzysk materiatow
kwalifikujacych s¢ do ponownego wbudowania.

Przed przysipieniem do robot naky zidentyfikowa istniepce uzbrojenie terenu i odpowiednio
je zabezpieczayi w przypadku konieczrigi odlaczy¢ przeptyw mediow (gaz, pd elektryczny,
itp.).

5.4.2.Profilowanie i zagszczenia podiga gruntowego

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea

po zakdczeniu i odebraniu robdt zgaanych z wykazaniem elementéw uzbrojenia terenu i
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywé sie
ruch budowlany, samochodowy. Przed przy&niem do profilowania podie powinno by
oczyszczone z wszelkich odpadow oraz biota i corinego nadmiernie gruntu.

Po oczyszczeniu powierzchni poglo ktore ma b§ profilowane nalgy sprawdzt, czy
istniejace rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie zaprojektowanychednych podiga. Zaleca s,
aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmrbegm wyzsze ni projektowane
rzedne podiaga.

Jezeli rzedne poditéa przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padtgego
powierzchn¢ nalezy dogsci¢ 3d o 4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez watowanie.
Jakiekolwiek nierowngci powstate przy zagzczaniu powinny hy naprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podia naley kontrolowa& wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z PN 88/B- 04481 (metoda | lub II).

Wilgotnos¢ gruntu podtaa przy zagszczeniu nie powinien #@i¢ sic od wilgotngci optymalnej

0 wigcej niz + 20 %.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podtea (Is).

Strefa korpusu Minimalna warto §¢ Is
Ruch ciezki i bardzo ciezki Ruch mniejszy
Gorna warstwa o grukoi 20cm 1.03 1.00
Na gkbokadsci od 20 do 50cm od
. . P 1.00 0.97
powierzchni robot ziemnych lub terenu

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczaniem podi@ nasipi
przerwa w robotach, to Wykonawca winien zabezpiécppdioe przed nadmiernym
zawilgoceniem.
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5.4.3.Podsypka piaskowaz{virowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy goapcej pod nawierzchnie nadg
stosowé piaseksrednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:19962wy piasek nie mie
zawierd gliny w ilosciach ponad 5 %. Pozostate warunki wykonania r@dow pozycji 5.4.2.

5.4.4.Nawierzchnia z tlucznia kamiennego
Tluczer (“niesort” 0/63") przeznaczony na nawierzchnieczhiowa powinien odpowiada
wymaganiom PN.-3-11112:1996Zr6dto pozyskania (zakupu) materialtow na wykonanie
nawierzchni tluczniowej powinno byzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Dowoz
ttucznia na miejsce wbudowania ediie s¢ transportem samowytadowczym.
RoZcielenie ttucznia w warstwie nawierzchni edizie s¢ mechanicznie, przyayciu rowniarki
lub uktadarki kruszywa. Nawierzchnia powinna¢bytozona na podiau zapewnigcym nie
przenikanie czstek podiga do warstw wyej lezacych. Nawierzchnie ttuczniowe o grudoo 23
cm wykonywane &da w dwéch warstwach - dolna warstwa 15 cm, goérnach8 zgodnie z
wymaganiami PN-84/S-96023. Nawierzchnie ttuczniagrel0 cm wykonywanedoa w jednej
warstwie zgodnie z PN-84/S-96023.
Zaggszczenie wykonane ¢bzie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym, dwuwajon.
Watowanie nalgy wykonywa& z polewaniem wog
Wymagania odrinie watowania:
* zag:szczenie powinno odbywasic zgodnie z ustalonym schematem pi¢eyalca, w
zaleznosci od szerokéci zag:szczonego pasa roboczego i gridvevatowanej warstwy,
e zagszczenie naley prowadzé poczawszy od krawdzi kusrodkowi,
e najezdza¢ watowary warstwe kotem nagdowym, w celu unikrjcia zjawiska fali przed
walcem,
* _manewry walca naiy przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag:szczonym,
» predkas¢ przejazdu walca powinna byednostajna, w granicach 2 - 4 km/h na ptlaz i
4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania,
e _watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostrompregchyice poprzecznej, naje
rozpoca¢ od dolnej krawdzi ku gérze,
» _walce wibracyjne powinny posiaélaakres cgstotliwosci drgar w przedziale 33-35 Hz.
Nawierzchnia z ttucznia, po zwatowaniu, powinnaagsi¢ wymagam nosnos¢ w zaleznosci od
kategorii ruchu.

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyaiu
Kategoria ruchu ptyty o srednicy 30 cm (Mpa)
Pierwotny Witorny
Ruchsredni 100 170
Ruch cezki i bardzo cgzki 100 200

Zageszczenie nawierzchni tluczniowe] #okelanej ecznie nasipi przy wyciu piyty
wibracyjnej.

Tolerancja szerokwi nawierzchni z tlucznia na tukach i prostych pewinna przekracza
+5cm.Rzdne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny rni¢ sie od istniegcych o
wigcej niz 2cm.

Przy wykonywaniu nawierzchni drogowefgwirowej postpowa podobnie jak przy
wykonywaniu nawierzchni z ttucznia kamiennego.

Nawierzchnie powinne lgyodtworzone do istniegej szerokéci drogi.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot:

a) 0golne wymagania dotygze wykonania robot, dostawy materiatdw, spuzi srodkow
transportu podano w ST “Wymagania ogolne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakosci robot, materiatow

c) wykonawca zapewni odpowiedni systendradki techniczne do kontroli jakoi robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiargedy przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajodpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne musmbejmowa& sprawdzenie podstawowych cech materiatdw
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych wdasciwych PN (EN-PN) lub
Aprobatach Technicznych, aestotliwosé ich wykonania musi pozwdlina uzyskanie
wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla c&aio wybudowanych lub
zgromadzonych materiatdw. Wyniki badaWykonawca przekazuje Inspektorowi
Nadzoru w trybie okridonym w PZJ do akceptaciji.

b) wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami aad
nie p&niej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ

c) badania kontrolne obejmugaty proces budowy

6.3. Badania jakaci robot w czasie budowy

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nale wykonywa& zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w NormaicAprobatach Technicznych dla
materiatdw i systemow technologicznych.

6.3.1.Profilowanie i zagszczanie podida

W czasie robét Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne, w zakresie i
Z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakasci: Zag:szczenie podima (Is) naley
sprawdzd, co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczej hajmniej | raz na 600 m2.
Nieréwnaici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata, co 20 m w kierunku
podiuznym. Nierbwndci poprzeczne naky mierzy¢ tata, nierbwndci nie mog przekraczé&
2cm. Spadki poprzeczne najemierzy¢ za pomoe 4-metrowej taty i poziomicy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotgce obmiaru robot podano w ST “Wymagania ogolne”.
Roboty obgte niniejsa ST obmierza giw jednostkach miary podanych w punkcie 1.3. ST-00.
Obmiar robét okrda ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umollgéé robot
oblicza s¢ wedlug sporgdzonych przez shby geodezyjne pomiarébw 2z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uydzgéniem wymaga technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w kdize obmiaru.

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlggsjceptaci
Inspektora Nadzoru i musposiadéa wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich praep podano w ST “Wymagania ogoélne”.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdsci.
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Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikalolvy przedkitadag
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia do&atacg powykonawcz robot.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodmiepostanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST “Wymagania ogolne”.
Pfatng¢ za jednost&k obmiarowa roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem roboét, ocenjakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na
podstawie wynikéw pomiarow i badla
Zgodnie z postanowieniami Umowy nayewykona zakres rob6t wymieniony w p. 1.3. ST-00.
Cena wykonania robét obejmuje:

a) prace geodezyjne zygzane z wyznaczeniem

b) prace geotechniczne wraz z dokumentpowykonawcz

c) badania laboratoryjne materiatow i gruntow

d) zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem

e) przegcie i odprowadzenie wod opadowych i gruntowychreria robot

f) oznakowanie prowadzonych robét w pasie drogowagodnie z projektem organizaciji

ruchu, odtworzenia i optaty za zeaje pasa drogowego,

g) dostarczenie materiatéw, sptz i urzadzen oraz ich sktadowanie

h) wywéz z terenu budowy materiatowezimych

i) dostarczenie obiektéw zaplecza budowy, zagospedaie terenu budowy

j) wykonanie okrélonych w postanowieniach Umowy bagapomiaréw, sondowa i

sprawdzé robot

k) wykonanie robot zasadniczych, wylazeniowych;

l) wykonanie dokumentacji powykonawczej robét

m) uporadkowanie placu budowy po robotach

10.PRZEPISY ZWIAZANE

e  WTWiIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobdTB

e PN-B-11110:1996 Surowce skalne, lite do produkejiskyw tamanych stosowane w
budownictwie drogowym

e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

* PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych.

e PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndneao nawierzchni drogowych.
Piasek.

e PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa z egauidetonu. Wymagania i
badania.

e PN-S-02205:1996 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm¥gania i badania.

* PN-84/S-96023Konstrukcje drogowe. Podbudowa i neastenia z ttucznia kamiennego.

e PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie.drog

* PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opis gruntéw

* _PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

* PN-91/B-06716 Kruszywa mineralne. Piaskwiiry filtracyjne. Wymagania techniczne.

oraz inne obowzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE.
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